1. Funktionsweise 4. Betriebsparameter einstellen

MMC 400V und MMC 500V ermitteln die Wirkleistung aus den Phasen L1, L2, L3 und dem Strom in L1 von 4.1 Innenwiderstand der Motorwicklung Ri
symmetrischen Verbragchem. Blindleistungsanteile durch eine Phasenverschiebung zwischen Strom und Wenn die internen Kupferverluste des Motors kampensiert werden sollen, muB der Innenwiderstand einer
Spannung {cos @) sowie Leistungsénderungen durch schwankende Versorgungsspannung werden berlck- Motorwicklung gemessen und eingestellt werden. Je nach Schaltung ist das Potentiometer Ri dann wie folgt
sichtigt. Zuséatzlich kann auch der Innenwiderstand des Motors kompensiert werden. Failure-Anzeigen wer- einzustellen: Schaltung: MeBbereich: Einstellung:
den durch LED's angezeigt. 2 unabhéngige Maximurmschaltpunkte sind einstellbar, : . =
Ein Analogausgang 0 - 10V steht auBerdem noch zur Verfligung. Motor in Dreieckschaltung 10 A {Klemme K 10) MeBwert
Mator in Dreieckschaltung 1A Klemme K 1) MeBwert / 10
2. Elektrischer AnschluB | Achtung: Gerite nie unter Spannung installieren bzw. deinstalieren ! Motor in Sternschaltung 10 A (Klemme K 10) MeBwert x 3
( Pozidrive-Schraubendreher Mator in Sternschaltung 1A [Klemme K 1) MeBwert / 3,3
fur die AnschiuRklemmen verwenden. ) Motor einphasig 10 A (Klemme K 10) MeBwert x 3
Motor einphasi 1 A (Klemme K 11 MeBwert / 3,3
AnschluB- Signal AnschluBwert zulassiger Bereich o Al e ) e -
klemmen 400V | 500V 400V [ 500V wird eine Motor-Kompensation nicht gewlinscht, ist das Motor-Kompensatios Potentiometer auf O zu drehen.
= ' ' | ' - erhoht di igkei ' .
A - AD U Tt Trodile TRa. V- 19 a40v- | 12 ..500v- 0% . -15% | +10% ... -15% Die korrekte Einstellung des Innenwiderstands R; erhdht die Genauigkeit der Messung bei Unterspannung
Hilfsspannung | benutzen 48 ... 63Hz 48 ...63Hz | oder nach Aufdruck 4.2 Strombereich an den Klemmen L1K1 bzw. L1K10 wahlen.
, - A ' - Stromin Phase L1 < 1 A Klemme L1K1  (MMC 400V nur an Klemme L1K moglich)
L1i Strompfad der Phase L1 netzseitiger AnschluB. Beide sind intern verbunden Strom in Phase L1K = 10 A Klemme L1K10
) : : : T . : i i :
L1K1 Strompfad der Phase L1 | max. _— 3:[; mte Sfeeme?{}aﬁi{enlm gewahite Strombereich darf um maximal 10% Uberschritten werden, ohne
| Ab zur L 01... 1A~ fi Ty 2A~ ' - .
il e Sl Dauers.trTn e Belastungsfall Strombereich max. Uberlast Auswirkung
L1k10 Strompfad der Phase L1 Mmax. max. I <+ 10% d i : e
< auernd e nach Einstellun 1,1 x| Gerat mift korrekt
Abgang zur Last 1... 10A ~ 1... 10A ~ Dauerstrom 12A~ Rl soli ! Y s g
— — lyax dauernd Klemme K1 1,2A Keine korrekte Messung
L2...L.3 Phasenspg. bei 3-Phasen Nennspg.: Nennspg: MeBspg:: MeBspg.: Klemme K10 12 A jedoch keine Beschadigung des Gerats
3... 400V 3... 500V 3...100...415V | 3...120...500V lyax kurzeitig Klemme K1 4 A Keine korrekte Messung
' . - AT
B Null-Leiter N bei 1-Phage Nennspg.: —— MeBspa.. MeBspa.: ~ Klemme K10 40 A Last langer als 1 sec — Gerat wird beschadigt !
unbeschaltet bei 3-Phasen 230V~ 289V~ 100...240 V-~ 120...289V~ Anlaufiiberbriickung:
) ' . Die Anlaufiberbrickung ignoriert flir die eingestelite Dauer Anlaufstromspitzen wenn die Hilfsspannung des
12 5 ge:f‘]ﬁ;f‘e”?r‘e gl B ESEV"T‘ 4 B’B‘.Dh.m'sf:“t - MMC 400V bzw. MCC 500V gleichzeitig mit der Last singeschattet wird,
G bt b bl sl Soll der Anlauf ebenfalls Uberwacht werden, gilt der erhdhte Anzugsstrom beim Anlauf flr die Wahl des
25 Relaiskontakte [R2) | i - 250V~ /8A ohmisch StrommeBbereichs.
26 ... 28 Schwelle P2 ! Ruhe-/ Arbeitsstromprinzip einstellbar Beispiel: 4-poliger Drehstrom Asynchron-Motor bei Bemessungsleistung:
] - Wellenleistung = 1,1kW e Nennstrom I, = 2,84, (23 A) ® Nennspannung Uy = 3 - 380V ¢ cos¢ =0,8
Klemmen Signal Ausgangswert 4 5&, g
U1.U2 Analogar ALSgang 0...1GY / 1mA maximal, gelvanisch getrennt Am MCC 400V bzw. MVCC 500V wird der Strombereich 3 A eingestellt => 3 iy 2
4.3 Ermitteln der Schaltpunkteinstellung

Den Strombereich entsprechend den Angaben in der Tabelle in 4.2 wéhlen. Die Max.- bzw. Min.-Schalt-

8. Bedienungselemente w | Jui[u ok e [e] Tot™ AnschluBklemmenleiste punkte (%) werden mit den entsprechenden Drucktasten () der Dekadenschalter P1 und P2 eingestellt.

R N OFF Im?ﬂ'ﬁ'l Im o | g;fﬂhiﬁr Wie Sie die korrekten Werte errechnen zeigen wir lhnen in 4.4,
Programmierungs- 235g §o° RS Wichtig: Eew:_:r Si_e die Schaltpgnme_einstellan, uberprifen Sie bitte, ob am Drehpotentiometer |y
DIP Schalter IN a' 432 & ﬁm Schaltverzégerung R1 / R2 der richtige Strombereich eingestellt ist.

L1KI =0,1...14 0 = R 2 N : - In . :
Srehschalter- (kiD= 12,708 . i@%ﬂ ; Dekadenschatter P1 (MAX) 4.4 Einstellung der Maxl. und Min.-Schaltpunkte MMC 400’#'.... MMC 500V (siehe auch 4.2)

er i % %l ¢ § 1t Drucktastend fiir (Nenndaten des Motors bitte dem Motordatenblatt oder Typenschild entnehmen.)
Strombereichs- - el - I Sehaltpunkt-Einstel So finden Sie die Schaltpunkte. Berechnungsbeispiel:
einstellung 3T == Pir+ Schaltpunkt-Einstellung
i FAIL Uberlast 1) Nenndaten Iy = 2,8A Py = -E X Iy x Uy x coso

Motor-Kompensations- 180 0 OO | Re gt . des Motors Uy = 380V =3 x 28 x 380 x 08
Potentiometer SRS P2 i@ k Dekadenschaiter P2 (MAX2/ MIN) cosgp = 08 = 1.474 W = Einstellbereich & 100%

L LR S ¢ huwssenst Mt Drucktasten flr 9) o>  1474W |
Anlauf- K HEE Schaltpunkt-Einstellung ) => 188 W - 1474w 2 1 Skalentei
ol o e e e . == TNV Vinterast 100
MDRIERICING RS, smer r“ﬂw S BL.ML e 3) Soll-Uberwachungsbereich (Kundenvorgabe): => MIN. = 750W / MAX. = 1200W

RASTER DoRfTROL™ euchtdioden (Funktion . 1200 _ _
Nennspannung (mmg ggg‘fﬁ b WAMAC GOV @% HESET sishe Kapitel 5./6.) Skalenwertermittiung, Max. (1200W) = 1257 = 81,41 = [81] = Oberer Wert (P1 - MAX)
ANSChILBKIEMMENIEISE merrrereerrerereerd | = i L | 2 | 26 = UE k‘" 2 Resettaste Skalenwertermittiung, Min. (750 W) = 1_% = 50,88 = = Unterer Wert (P2 - MIN]




5. Betriebsarten

5.1 Ein Minimum-/Maximumsschaltpunkt (Fensterfunktion)
Funktions-Programmierungs-DIP-Schalter P2 MAX in Stellung »OFF«

Wirkung:

Wird der Schaltpunkt in P1 Uberschritten, schaltet Relais R1 mit Verzogerung t1 in »FAILURE«. LED iR1 blinkt.
Wird der Schaltpunkt in P2 unterschritten, schaltet Relais R2 mit Verzogerung 12 in »FAILURE:. LED R2 blinkt.

Hinweis;

Wenn MEM1 und MEM 2 aktiv sind, dann wird der zweite Fehler unterdrickt
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5.2 Zwei unabhangige Maximumschaltpunkte
Funktions-Programmierungs-DIP-Schalter P2 MAX in Stellung »ON«

Wirkung:

Wird der Schaltpunkt in P1 Uberschritten, schaltet Relais R1 mit Verzégerung t1 in »FAILURE«. LED in R1 blinkt.
Wird der Schaltpunkt in P2 tiberschritten, schaltet Relais R2 mit Verzogerung t2 in »FAILURE«. LED in RZ blinkt.

(Grundsatzlich 188t sich auch an P2 der hohere Wert einstellen.)

6. Funktions-Programmierungs-DIP-Schalter

DIP-

Schalter  Stellung: OFF Stellung: ON

P2MAX »Fensterfunktion« aktiv: »2-Madmumfunktion« aktiv:

Funktions-  Ausgangsrelais R1 schaltet bei Uberschreiten Ausgangsrelais B2 schaltet bel Uberschreiten des

wahl des in P1 eingestellten Max.-Schaltpunkts in in P2 eingestellten ersten Schaltpunkts in Fehler-
Fehlerstellung. (LED blinkt »FAILURE«) stellung. {LED blinkt »FAILURE«)
Ausgangsrelais RZ2 schaltet bei unterschreiten Ausgangsrelais R1 schaltet bei Uberschreiten des
des in P2 eingesteliten Min.-Schaltpunkts in in P1 eingesteliten zweiten Schaltpunkts in
Fehlerstellung. (LED blinkt »FAILURE«) Fehlerstellung. (LED blinkt »FAILURE«)

R1/R2 Die Relais R1, R2 sind im Normalbetrieb abge-  Die Relais R1, R2 sind im Normalbetrieb ange-

Relais fallen. Sie werden im Fehlerfall angezogen. zogen. Sie fallen im Fehlerfall ab.

1=0 Unterbrechung des Stromflusses zeigt keine Unterschreitet der Strom in Phase L1 um 5% den
Fehler an (z.B. Abschaltung des Motors). Nennwert des gewahlten Strombereichs, schal-

ten R1 u. R2 in »FAILURE«, Alle LED's blinken
MEM1 / Relais schalten automatisch in Normalstellung,  Manuelle Rickstellung ist erforderlich.
MEM 2 wenn sich der MeBwert innerhalb der einge- Resettaste driicken (oder Hilfsspannung unter-

stellten Grenzen befindet,

brachen),

DIP-Schalter Zeitbereiche Stellung: LOW Stellung: Hl
Verzogerungsbergich fur Schaltpunkte

t1/t2 0,1 ... 5sec 1...50sec
Verzdgerungsbereich fur AnlaufUberbrickung

START 1... 10 sec 10...100 sec

7. Anwendungsbeispiele
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8. Technische Daten:

MMC 400/ MMC 500V
Uberwachbare Leistung:
AnschluBspannungen:

23 ... 6930 W

12/24/42/48/110/127/230/400/440/500 VAC
Nur Transformatormodule vom
Typ TR3 .....V- zugelassen!

Versorgungsspg:
Nennverbrauch:
Frequenzbereich:
Einschaltdauer:

+10% .. -15%U,
4VA

48.. .B3Hz

100% IEC Klasse 1c

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur;

-25°C bis +55°C

Klimatische Anwendungsklasse HVF nach DIN 40040

Genauigkeit
Wiederholgenauigkeit:
(konstante Bedingungen)
Einstellgenauigkeit:

(in % des Nennwerts)
Temperatureinfiuf:

Frequenzeinflufi der Mefispg.:

(30 - 400Hz sin}
Zeitverzigerungen:
Reset bei Unterbrechen
der Hilisspannung
Wiederbereitschaftszeit

+ 1%
1 2%

+0.3%0/°C

+1,5%
+ 20%

= 20ms
< 1 sek {Messkreis)

MARCH

MASTER CONTROL
MMC 400V

MMC 500V

Externe elektronische
Leistungsuberwachung

Bedienungsanleitung

MARCH PUMPEN GmbH
Rathenaustrae 2

D-35394 GieBen

Tel.: +49(0)641-686806-0

Fax: +49(0)641-686806-60
Email; info@march-pumpen.com
www.march-pumpen.com

MARCH
PUMPEN

N

Ancerungen varsehalian - Prirted in Garmany LT KD

Abmessungen und Normen

75 x5 x MTmmHxB xT)

Hutschienenmontage nach DIN 46277/3 bzw. EN 50 022)

Schutzart IP nach VDE 0106 und VBG4

Schraubklemmen bis 4 mmz

Schutzart IP 20

Klemmenbezeichnung und Anordnung nach DIN 46 199

Auspang 1 Analoger Ausgang 0 ... 10VDCAmA makx.
2 %1 Wechsler {unabh. fir jede Schwelle)

Kontaktspannung: 260V~ (maximal: 440V-_. ./ 250V-)

may. Dauerstrom: HA

Schaltleistung: 1200 VA ]

Lebensdauer mechanisch =3 x 10° Schaltspiele

Lebensdauer elekirisch < 3 x 10° Schaltspiele

(230V AC 5A.cos @ =1)

Kontaktmaterial: Silber- Nickel hauchvergoldst

Kompensation:

Wicklungswid L1K1:

Wicklungswid L1K10:

0-180 Q £15%
0-18 Q£ 15%

MeBbereich siehe" 2 Elekirischer Anschluf "
Einstellbereich: Schwellenwerte 0 - 99% vom Nennwert
Strombereich: 0.1 - 1 A {L1K1} in Schritten von 100mA
Birde <120mQ
1 - 10A (L1K10) in Schritten von 1 A Blirde < 20mW
Strom =0 Erkennung ab ca. < 5% des Nennwerts

Schaltverzagerung 0.1 ...50 sec

Anlaufiberbriickuna 1....100 s&c



